	设备

名称
	超声骨动力设备

	技术参数及性能要求
	主机

功能：利用超声完成骨组织的切割、磨削和钻孔功能，同时具备冲洗的功能；

1.2 语言：支持汉语、英语等多语言，支持中英文切换；
1.3 超声最大电功率：≤100W，功率可调节；
1.4 刀尖最大工作振幅：≤120μm，在同等切割效率下，振幅越低切割越精准；

1.5 显示方式：液晶屏显示，可以触控操作；
1.6  安全特性：设备防电击类型和防电击程度为I类BF型；
1.7 工作频率：≤39KHz，低噪音设计；

1.8 液流设计:最大注水量大于110ml/min，液流可调节范围广，降温更充分；
1.9 超声技术原理:基于电致伸缩技术，利用超声的纵向振动，无旋转；
1.10 工作模式: 具有连续工作和脉冲工作两种方式；
1.11 软件和控制：通过触控方式调节参数，在主界面可调节输出功率 ，脉冲和流量参数；

1.12自检功能: 主机具有故障的自检功能，主机显示故障代码；
1.13 LCD液晶显示屏≥6英寸；

1.14 具有自动记录手术时间功能；

1.15 主机界面具有一键启动或关闭自动组织识别功能,为手术提供双重组织保护功能；
1.16  兼容骨科手术机器人，实现骨科手术机器人的自动化手术切割操作，比如“刻取式”。
2、手柄

2.1  所有手柄无旋转，不缠绕软组织；
2.2  手柄材质：手柄外壳采用金属制造，坚固耐磨，握持感好，使用方便；
2.3  手柄装卸：手柄和刀头分离式设计，可在术中迅速更换刀头；

2.4  手柄和连接线: 所有手柄及连接线均支持高温高压消毒；
2.5  手柄导线长度：≥3m；
3、刀头

3.1 刀头安全性设计：钝性刀头设计，刀尖最薄处≥ 0.5mm；

3.2 冲洗模式：刀头具备中心冲洗功能；
3.3 切骨方式：切骨和磨骨使用同一手柄完成，术中更换刀头时无需更换手柄；
3.4 适配支持19种以上的超声刀头形状，所有形状的刀头型号必须在NMPA注册证中列示（刀头需提供与投标设备一致的器械类别）；

3.5 切骨刀头种类≥7种，刀头需提供与投标设备一致的器械类别；
3.6 配备钻孔刀头，可以用于打孔操作；
4、相关附件

4.1 采用液流管套引导液流，透明，管状；

4.2 有独立的脚踏开关，控制液流和输出；

4.3 所有附件须全部支持高温高压灭菌消毒；

    4.4 扭力设计：扭力型扳手设计；

4.5 拆卸设计：单一扳手完成所有手柄和刀头的拆卸，方便快捷。

5、配置清单

  
超声骨动力主机
        1台

脚踏开关                 1个

手柄                     2个

消毒盒
                  2个

液流管套
              10个

扭力扳手
              2把

硅橡胶医用导管
       2根

刀头                    10把
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