

下肢智能反馈训练系统参考参数
参考参数：
1、操作平台：采用独立笔记本电脑作为操作平台，＞i5系列CPU，≥4G内存配置。
2、床体控制装置：进口直线电机。
3、训练驱动装置：进口品牌伺服电机。
4、床体表面采用特种合成皮革，具有耐高温，阻燃及防刮等性能特征。
[bookmark: _Hlk38009660]5、设备配置独立减重绑带，能够根据患者状态调整减重量。
6、床体具备后仰功能，能充分拉伸髂腰肌，缓解髂腰肌痉挛和挛缩。
7、非接触式检测、性能稳定、使用寿命长、高灵敏度。
8、设备采用多种训练方式，被动模式、主被动模式。
9、被动模式通过设备带动患者下肢运动，维持患者下肢的肢体功能。
10、主被动模式中设备能够实时监测患者下肢的配合用力状态，并主动改变设备的训练速度，配合患者进行持续的下肢踏步运动。
[bookmark: _Hlk38966905]11、多功能脚踏板具备有多个活动方向，可做足内外翻角度、跖屈和背屈的角度与足间距调整，能够矫正患者足型，提供训练生物反馈的功能。
12、多功能脚踏板采用优质环保软胶，表面具有防滑纹理设计。
13、多功能踏板的跖屈和背屈的调整角度范围：±15°、足内外翻调整角度范围：±15°。
[bookmark: _Hlk38096063]14、跟踪模式，设备能实时跟踪显示患者腿部受到电机扭矩的大小，通过是连续的曲线图显示，治疗师能根据图表观察患者下肢肌张力的变化，监控患者的训练状态。力矩显示范围：-120～120NM。
15、评估模式：设备能显示患者左右腿在训练中的僵硬度，判断患者训练前/后的张力变化。力矩显示范围：-60NM～60NM。
16、安全模式下反向运动：侦测痉挛发生后，电机反向运动，站直休息5秒；
17、痉挛后运动速度自动降低：痉挛发生后速度降低值可调，保护膝关节及韧带；
18、步态分析功能：实时显示患者腿部肌张力变化情况，将步态模式划分为“支撑相”与“摆相”，明确区分痉挛发生位置；
19、对比评估功能：患者训练前、后下肢僵硬柱形图，直观显示当次治疗效果，提高患者治疗信心；
20、治疗信息：添加患者病历信息，记录患者训练数据，包含治疗参数设置、主被动训练持续时间、痉挛发生时刻及次数等。
21、床体硬件参数：床体升降高度范围：45～86cm；≥40cm。
22、床体站立角度范围：≥80°；床体后仰角度范围：≥10°；
腿长调节范围：0～25cm。
23、训练参数：
踏步角度范围：≥24°；
踏步速度范围：1～80步/min；
治疗时间：1～90min。


下肢智能反馈训练系统 A1 
参考参数及配置清单
配置清单：  
	序号
	名称
	数量
	单位
	备注

	1
	主机
	1
	台
	

	2
	笔记本电脑
	1
	台
	

	3
	鼠标
	1
	个
	

	4
	电脑密码锁
	1
	个
	

	5
	枕头
	1
	个
	

	6
	腰腹部绑带
	1
	个
	

	7
	腿部绑带
	2
	个
	

	8
	保险管
	4
	个
	T3.15AL250V

	9
	扎带
	4
	个
	

	10
	电源线
	1
	条
	

	11
	毛巾
	2
	条
	白色，450mm*800mm

	12
	说明书
	1
	份
	

	13
	装箱清单
	1
	份
	

	14
	简易使用卡
	1
	份
	

	15
	合格证
	1
	份
	

	16
	产品验收报告单
	1
	份
	

	17
	脚踏板
	1
	个
	

	18
	笔记本电脑托架
	1
	个
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